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SmartPTT RG-1000e

SmartPTT RG-1000e jest sprzetowg bramg radiowg do podtgczenia radiotelefonéw: MOTOTRBO,
Tetra MTM, ASTRO APX, ASTRO XTL, MTR2000, VX-9000 do radioserwera SmartPTT przez tacze IP
w sieciach publicznych lub prywatnych.

tatwa konfiguracja | uruchomienie systemu Niedostepne potgczenie IP pomiedzy repeaterami
i radioserwerami lub architektura sieciowa

0 Eliminacja zaktécenh radiowych generowanych ) oo o ) .
uniemozliwia realizacje takiego potaczenia

przez zlokalizowane blisko siebie radioteleony
bazowe: 0 Niedostateczna liczba kart audio w radioserwerze
Efektywna czasowo i sprzetowo budowa systemu dla podtaczenia radiotelefonow
Dla unikniecia zaktocen pomiedzy radiotelefonami

Przystosowanie do pracy w wymagajgcym
y pracy ymagajacy 0 pracujgcymi na zblizonych czestotliwo$ciach

Srodowisku S -
i zainstalowanch w tym samym miejscu
Redukcja kosztow (np. Porty Lotnicze)
0 Mniejsza liczba wymaganych radioserweréw 0 Dla tgcznosci pomiedzy stacjami ruchomymi i
o Eliminacja kosztéw kart audio w radioserwerach dyspozytorem, tam gdzie instalowanie repeateréw

L . nie j z nione ekonomiczni
o0 Niski koszt utrzymania € jest uzasadnione ekonomicznie

Gléwne rynki

TRANSPORT LOGISTYKA ENERGETYKA

GORNICTWO GAZOWE | NAFTOWE  BEZPIECZENSTWO PUBLICZNE

Rozszerzona funkcjonalnos¢ RG-1000e

Srodowiskowo bezpieczne, ekologiczne rozwigzanie

Wspotpraca z innymi radiotelefonami produkcji Motorola IEC/ c € [H[

Solutions (poza Mototrbo) EN60950-1

Detekcja gtosowa przychodzgcych korespondecnciji
(RX Audio VOX)




SmartPTT RG-1000e w konwencjonalnym i trankingowym radiowym systemie MOTOTRBO

bez bezposredniego potaczenia IP z repeaterami

Bez SmartPTT RG-1000e
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Specyfikacja bramy RG-1000e

Parametry interfejsu sieciowego

Ztgcze
Standard

RJ45 LAN
10BASE-T (IEEE 802.3) / 100BASE-TX (IEEE 802.3u)

Wsotpraca z réznymi trybami pracy radiowe;j

Wspotpraca z radiotelefonami MOTOTRBO

Wspotpraca z roznymi trybami pracy standardu
MOTOTRBO

Wspotpraca z innymi radiotelefonami
(poza MOTOTRBO)

EMEA region: DM4000 Family i DM2600

APAC region: XiR M8600i, XiR M8600, XiR M6660
NA region: XPR 5000 i XPR 5000e Family, XPR 2500
LA region: DGM 8***e i DGM 5***e, DGM 8***,

DGM 5***, DEM500

Cyfrowy i analogowy

MTM, APX/XTL, MTR2000, VX-9000 etc.
(tylko ustuga potgczen grupowych)

Zasilanie

Napiecie zasilajgce

10.5do 15.0 VDC

Pobdr mocy 2 W lub mniej
Projekt
Wymiary bramy 180x144x30 mm (7.09x5.67x1.18 inches)

Warunki pracy

Zakres temperatur pracy
Wilgotnos$¢é

Czas pracy

—20° do +60°C (—4° to 140°F)
5% do 85% w 30°C (86°F)
24x7

Uwaga: Radiotelefony MOTOTRBO muszg by¢ kupowane oddzielnie.
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